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Ex1:(*)-3pts
a) AB+GF+KL=AD
b) HB+HF=HD
¢) CB+BG+GF=CF

—_— —

d) KI+BD=0
e) EC-CB=ED
fy BE-HA=BL
Ex2:(*)-3pts
A@B;-2) , B(-1;2) ,
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1 == 05x3
. =.BC
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C(2;3) Calculs des coordonnées de vecteurs :

2 H)

o)
KE(3E(__32))=(_51) donc 2.BC-AC= (6 (51)) (73)

3-2 1
CA( 9 3) (_5) donc

3

Ex3:(*)-2pts

E(-3;2),F(1;-2),G(-1;-5) ;
on obtient la figure ci-contre :

onpose H(-5;-1)

ainsi Eﬁ(:g) et E@(:

donc EA=FG

donc EFGH est un parallélogramme

2 A=(pes ) (%)

Ex4:(**)-5pts
A(0;5) , B(3:2) ,
on obtient la figure :

C(-3;-1) ,

D(1;4) ,

E(-2;1) , F(-5;-2)

on observe que

==[—2-1\_[-3 5—-1 6 ==_, ==
DE( 1—4 )—(_3) et DF( o 4) (—6) donc DF=2.DE

donc ces 2 vecteurs sont colinéaireset E est le milieu de [DF]
soit G le point vérifiant AD=DG ;on conjecture G(2;3)

1-0 2—-1 1 .
on Vvérifie que AD(4 5) (—1) et DG(3 4) (—1) sont égaux

soit H le point vérifiant FC=CH ; on conjecture H(-1;0)

on vérifie que FC( i E g;) () et CH(Ol (( 13;)) () sont égaux

0-3 -3
donc ces 2 vecteurs sont colinéaires donc (DE)//(GH)

de plus 5@(:2) et GH( 1- 2) ( 3) donc DE=GH

Enfin, DGHE est unrectangle car DGHE est un parallélogramme ayant 2
diagonales [DH] et [EG] isométriques (calculs laissés au lecteur ...)



Ex 4 : (¥*%%) - 2 pts
A(2;1) ; B(-1,3)
Ci:—2) ;

Déterminer les coordonnées du point
N vérifiant la relation vectorielle

suivante : 4ZN—§N—2EN=6

Indications :

¢ Meéthode 1 : Poser N(x;y)

et déterminer 2 équations
d'inconnues x et y

* Meéthode 2 : Démontrer que
N  vérifie
ﬁZ =2 ZE’ +AB eten
déduire les coordonnées de
N  graphiquement

Méthode 1 :

Onpose N (x,y) alorson obtient

AN|*72) | BN|**L] | cW| X
71 y—3 y+2

on déduit les équations suivantes :

4(x—2)—(x+1)-2(x)=0 et 4(y—1)—(y-3)—2(y+2)=0

donc: 4x—8—x—1-2x=0 et 4y—4—y+3-2y—4=0

donc: x=9 et y=5

donc N (9;5)

H2

Meéthode 2 :

ona 42&—@—26&:6
donc 4Z]V+ﬁl§+2ﬁ6=6

—_—— e e e e —  ——

donc AN +AN +AN +AN + NB+ NC+NC=0

donc en regroupant soigneusement les vecteurs on obtient :

Z]V+ZZ§+ZZE’:6 donc NZZZE+ZE

or KE_2 et AB —3
-3 2

ainsi en posant N (x;y) onobtient: NA

2x(=2)-3\_(—7
2x(=3)+2] \—4
dotondéduit: x,=—(—7)+2=9 et yy=—(—4)+1=5

soit N (9;5)

Rque : Ce point N s'appelle le barycentre des points
(4,4),(B,—1),(C,—2) oules « poids » sont respectivement 4,—1;—2

le terme « barycentre » signifie « centre des poids » c'est-a-dire centre d'inertie
de la plaque homogene ABC ouil existe 3 forces agissantsur A4, B,C
F=+4 , F,=—2 & F,=—1



