lére B spé TD — Droites — Correction Nov 2021

Ex50: (d):x+5y—1=0 ainsi (d’):x+5y+2=0 estparallélea (d) et
(d’’):—5x+y+3=0 est perpendiculaire & (d)

-

Ex51: A(4:1)e(d) et u(_zl) dirige (d) :soit M(x:y)e(d)

donc les vecteurs AM et U

donc det(AM,i)=0 donc

sont colinéaires

x—4 -1
=0 —4)—(— —1)=
Vo1 2 donc 2(x—4)—(-1)(y—1)=0

donc on déduit que (d):2x+y—9=0

ainsi A i) est un vecteur normal a (d)

de plus B(0;9)e(d) et C(3;3)€(d)

Ex52: A(4;2)e(d) et ﬁ_g) estnormala (d) ;soit M(x;y)e(d)

—_—

-~ 5 . N
donc les vecteurs AM et u( 3 sont colinéaires car u.ln

x—4 5
y-2 =3
donc on déduit que (d):3x+5y—22=0

donc det(AM,ii)=0 donc

‘:0 donc —3(x—4)-5(y—2)=0

ainsi U est un vecteur directeur a (d)

de plus la pente de la droite (d) est m=—=-0,6

Ex53:Soit A(5;1) et B(—1;3) dans un repére orthonormé (0,7, J)
alors ﬁ(_26) est un vecteur directeur de  (AB) et il (;) est un vecteur

normal & (AB) ;soit M(x;y)e(d)
donc une équation cartésienne de la droite (AB) est de la forme x+3y+c=0
or A(5;1)e(AB) donc ses coordonnées vérifient I’équation précédente

donc 5+3X1+c¢=0 donc c=-8

ainsi on déduit que (AB):x+3y—8=0

Ex 54 :onnote (d1): x+2y—4=0 et(d2): 3x+6y—8=0

alors 1, ( ;) est un vecteur normal a (d,) et ﬁ(z) est un vecteur normal a

(d,) donc det(1,A,)=0 donc les vecteurs A1 et m2 sont colinéaires

donc (d1) // (d2)

Ex56:ondonne A(2;—2),B(—4;1),C(—1;—3) dans un repére orthonormé
(0,i,j) ;lahauteur (d) issuede C dans le triangle ABC est
perpendiculaire a la droite (AB) donc A=AB est colinéaire d (AB)

ﬁ(%) est un vecteur directeur @ (d) car dln ;soit M(x;y)e(d)
sont colinéaires

x+1 1|_ _ _

43 2—0 donc 2(x+1)—(y+3)=0

donc on déduit que (d):2x—y—1=0

donc les vecteurs CM et U

donc det(CM,ii)=0 donc

Ex57:ondonne A(5;—2),B(2;—1) dans un repére orthonormé (0,7, )
la médiatrice (d) dusegment [AB] est perpendiculaire a la droite (AB) et
passe par son milieu K (3,5 ;— 1,5) donc 7i=AB est colinéaire & (AB)

(
ﬁ; est un vecteur directeura (d) car 4ln ;soit M(x;y)e(d)
sont colinéaires
X=35 -0 donc 3(x—3,5)—(y+1,5)=0
y+1,5 3 ’ ’
donc on déduit que (d):3x—y—12=0

donc les vecteurs KM et i

donc det(KM,i)=0 donc

Ex58:ondonne A(1;3),B(4;2) dansun repére orthonormé (0,1, )
la droite (d) est perpendiculaire a la droite (AB) et passe par A(1;3)
donc fi=AB est colinéairea (AB)

ﬁ(;) est un vecteur directeur 8 (d) car Uln ;soit M(x;y)e(d)

donc les vecteurs AM et i sont colinéaires
donc det(AM ,i)=0 donc ;:; ;zo donc 3(x—1)—(y—3)=0

donc on déduit que (d):3x—y=0



de méme la droite (d') est paralléle a la droite (AB) et passe par B(4;2)
une équation cartésienne de (d’) est de la forme 3x—y+c=0

or B(4;2)e(d’) donc 12—2+c=0 donc c¢=-10

donc on déduit que (d):3x—y—10=0

Ex 59 : Soit (d1) la droite passant par A(2;3) et de vecteur normal ﬁl( ;)
ﬁ(_lz) est un vecteur directeur a (d,) car ULl

Soit M(x;y)e(d1) ;donclesvecteurs AM et i sont colinéaires

donc det(AM ,ii)=0 donc ;:é _12 =0 donc (x—2)—(-2)(y—3)=0

donc on déduit que (d,):x+2y—8=0

Soit (d2) la droite d’équation cartésienne 2x— y+4=0

ainsi 1, 2 1 est normal a la droite (d2)

donc 7i1Lliiz donc (d1)L(d2)

Soit K le point d’intersection des droites (d1) et (d2)

les coordonnées K (x;y) vérifient le systéme if_; ;’ jg:g

2x—y=—4 4x—-2y=—8 5x=0
donc [x+2y=8 donc { x+2y=8 donc [x+2y=8
donc X2:yO:8 donc [;zg donc K(0;4)




