	CHAPITRE 4
	Livre page 59 …
	PREMIERE S

	FORCES S’EXERCANT SUR UN SYSTEME – cas de forces simples




I. Interactions mécaniques et forces

1. Système et milieu extérieur :

On appelle système le solide ou l’ensemble des solides qu’on étudie. Tout ce qui n’appartient pas au système est le milieu extérieur.

2. Action mécanique  

Il existe des interactions à distance :   ……………………………………………………………………………………...
Et des interactions de contact :  …………………………………………………………………………………………….
Dans chaque cas, lorsqu’un système est en interaction avec le milieu extérieur, ils exercent l’un sur l’autre une action mécanique.

Les actions mécaniques sont modélisées par une force.

3. Effets d’une force sur un solide

Une force exercée sur un solide peut :

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

4. caractéristiques d’une force

Une force est caractérisée  par : 

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

· ……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

On utilise donc pour représenter les forces : ………………………….
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Actions localisées ou réparties
Une action mécanique est localisée lorsque la force s’exerce en un seul point.

Ex : Force exercée par un fil tendu 
Lorsqu’une action mécanique est répartie sur volume ou une surface de contact, chaque point du volume ou de la surface subit une force. 

La résultante de l’ensemble des ces forces est modélisée par un seul vecteur force.

Ex :           
     Force gravitationnelle                                                  Action d’une table sur un livre

II. Exemple de forces

1. Le poids d’un corps  

Le poids d’un corps provient de l’interaction entre    ………………………………………………………………………

Cette interaction est donc une interaction   …………………………………………………………………………………..

Le poids est une action ………………………………………………………………………………………………………
Caractéristique du vecteur poids 
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 :

	Direction

……………………          
	Sens
……………………….
	 Valeur


	Point d’application

……………………

……………………

…………………….

	SCHEMA




2. Réaction d’un support sans frottement

La réaction d’un support provient de l’interaction entre :…………………………………………………………………....

Cette interaction est donc une interaction ……………………………………………………………………………………
La réaction d’un support est une action ……………………………………………………………………………………...
Caractéristique du vecteur réaction d’un support  
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……………………          
	Sens
……………………….
	Point d’application

……………………

……………………

…………………….

	SCHEMA




3. Force exercée par un fil

La force exercée par un fil provient de l’interaction entre :…………………………………………………………………..
Cette interaction est donc une interaction ……………………………………………………………………………………
La force exercée par un fil est une action ……………………………………………………………………………………
Caractéristique du vecteur force exercée par un fil ou tension du fil 
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……………………          
	Sens
……………………….
	Point d’application

……………………

……………………

…………………….

	SCHEMA




4. La poussée d’Archimède (voir TP)

La poussée d’Archimède provient de l’interaction entre :……………………………………………………………………
Cette interaction est donc une interaction ……………………………………………………………………………………
La poussée d’Archimède est une action ……………………………………………………………………………………..
Caractéristique du vecteur poussée d’Archimède 
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……………………

……………………

…………………….
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5. Force de rappel exercée par un ressort 

La force de rappel d’un ressort provient de l’interaction entre :……………………………………………………………...
Cette interaction est donc une interaction ……………………………………………………………………………………
La force de rappel d’un ressort est une action ……………………………………………………………………………….
Caractéristique du vecteur de rappel d’un ressort 
[image: image5.wmf]F

r

 :

	Direction

……………………          
	Sens
……………………….
	 Valeur


	Point d’application

……………………
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ressort étiré 
ressort comprimé 


6. Force de frottement fluide

La force de frottement fluide provient de l’interaction entre ………………………………………………………………...
Cette interaction est donc une interaction ……………………………………………………………………………………
La force de frottement fluide est une action …………………………………………………………………………………
Caractéristique du vecteur force de frottement fluide 
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7. Réaction d’un support avec frottement
	

	...........................................................................................

…………………………………………………………..

…………………………………………………………..

…………………………………………………………..


Remarques concernant les frottements
………………………………………………………………………………………………………………………………...
………………………………………………………………………………………………………………………………..
Exemples : 

Frottement avec l’air : ………………………………………………………………………………………………………..
Frottement avec le sol : ………………………………………………………………………………………………………
Frottement avec l'eau : ……………………………………………………………………………………………………….

III. Equilibre d’un solide :

1. Solide soumis a deux forces

	
	


2. Solide soumis à trois forces

	
	


IV. Applications :

REPRESENTER LES FORCES QUI S’EXERCENT SUR LE MOBILE S

1er cas : s’il n’y a pas de frottements :


2ème cas : s’il y a des frottements :
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