
 
4. colinéarité 

 

Les propositions suivantes sont équivalentes : 
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• leurs coordonnées dans un même repère sont proportionnelles. 
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Méthode : Démontrer que des vecteurs sont colinéaires   vidéo 
 
1. Représenter un vecteur 

quelconque u
�

 dans le plan. 

a) construire un vecteur v
�

 tel 

que v
�

= – 4 u
�

 

b) construire un vecteur w
��

 tel que 

u
�

= 3 w
��

. 

2. Que peut-on dire des vecteurs v
�

 

et w
��
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Méthode : Vérifier la colinéarité de deux vecteurs   vidéo 
 
Soit un repère orthogonal 
(O,I,J). Les vecteurs suivants 
sont-ils colinéaires ?  
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Méthode : Appliquer le critère de colinéarité pour vérifier si des droites sont parallèles. 
               
 

On considère un repère (O, i
�

, j
�

).  

1. Soit les points ( 1;1)A −  , 

(3;2)B  , ( 2; 3)C − −  et (6; 1)D − . 

Démontrer que les droites ( )AB  

et ( )CD  sont parallèles. 

vidéo 
 
 
2. Soit les points ( 2;5)A −  , 

(1;3)B  , ( 1;2)C −  et (3; 1)D − . 

Démontrer que les droites ( )AB  

et ( )CD  ne sont pas parallèles  
 
vidéo 
 
 
 
 
 

 
Méthode : Appliquer le critère de colinéarité pour démontrer l’alignement  vidéo 
 
On donne les points (3;2)A  , 

(6; 1)B −  , (5;0)E . 

Démontrer que les points B, D, E 
sont alignés.  
 
 
 
 
 
 
 

fonction exponentielle 
 
1- Sens de variation et dérivée : 

IV- Etude d’une fonction: 
 
 
1) Sens de variation : 
 


