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VARIATEUR DE VITESSE

Compétence(s) accessible(s) :

- Etre capable d'identifier et régler les parametres de commande liés a la variation de vitesse ;
- Etre capable de reconnditre la réversibilité des éléments fonctionnels de la chaine d'énergie :
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Les principales caractéristiques :

- Moduler |'énergie issue d'une source d'énergie fixe :

- Gérer le courant absorbé par le moteur ;

- Controler et réguler la vitesse de rotation du moteur ;

- Limiter et contrdler le couple ;

- Gérer les rampes d'accélération et de décélération ;

- Gérer la réversibilité d'une chaine d'énergie (Quadrant de fonctionnement moteur ou freinage) :

Les Quadrants de fonctionnements :

Suivant le cas, la chaine d'énergie d'un systéme peut €tre réversible, c'est-a-dire que le moteur peut se
comporter en moteur ou en générateur suivant que la mécanique associée oppose un couple entrainant ou
résistant. Le variateur qui lui est associé, doit pouvoir gérer ces différents cas de figures (conversion de
I'énergie de la source vers le moteur ou inversement). La représentation qui résume ces différents
fonctionnements est la suivante :
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