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En lien avec le cours :  B22 .Les composants mécaniques de transmission

SYNTHESE SUR LA TRANSMISSION DES ARBRES PARALLELES
1. Schéma cinématique pour un réducteur (exemple le réducteur de la parabole)
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Attention :

· Relever les roues dentées en contacts

· Ne pas oublier de déterminer les liaisons entre les roues et le bâti (en général, il s’agit d’une pivot)

· Pour relever le nombre de dents dans le dossier technique, il ne faut pas oublier la formule Z=m*d, où Z est le nombre de dents, m le module et ‘d’  le diamètre ; un diamètre ‘grand’ correspondra à un nombre de dents élevés

2. Calcul du rapport de réduction :

Soit le ‘r’ le rapport de réduction entre l’arbre d’entrée et l’arbre de sortie, alors on aura la relation suivante :
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  où k est une puissance, qui représente le nombre de contacts extérieurs entre les roues dentées.

Application dans le cas ci-dessus
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3. Détermination des puissances :


La puissance mécanique prend en compte à la fois le couple, mais également le taux de rotation.
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Généralement, on compare la puissance d’entrée et la puissance de sortie.

La relation liant les 2 est :
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 est compris entre 0 et 1 et correspond au rendement.

[image: image6.wmf]r

C

C

moteur

Couple

sortie

Couple

S

m

Moteur

Sortie

´

=

´

´

=

w

w

h

_

_


4.
 Conclusion : la fonction du réducteur permet une réduction de la vitesse angulaire et inversement une augmentation du couple.

Le système est réversible pour des engrenages à arbres parallèles et à dentures droites.

De même qu’au niveau des arbres parallèles, il faut respecter un minimum de défaut de parallélisme (défaut géométrique) sous peine de voir son système d’engrenage-+*-

 ne pas fonctionner ou d’une usure prématurée du mécanisme.
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