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Ex1: (*)-4pts
On donne le graphique ci-dessous :

2) Les points A,B,C sont-ils alignés ?

La droite (A4B) apouréquation y=0,125x+2,625

b car azgé%%§=0J25 et b=3-0,125x3=2,625
() T\
6 or y.=0,125x.+2,625 donc CG(AB) donc A4, B,C sontalignés
54
3) Lespoints D,E,F sont-ils alignés ?
Ladroite (DE) apouréquation y=-1,125x—0,75
car a=§2%5%=—1J25 et b=—3—(—1,125)x2=-0,75
or y,#0,125x,+2,625 donc F¢&(DE) donc D,E,F sontnon-alignés
_R _I5 —4 & % -é
Ex3: (**)-6pts
Dans un repére orthonormé (O,I,J) on donne les points :
A(2;5) , B(6;-1) , C(-2;-2) , D(7;4)
1) Déterminer graphiquement 1’équation des droites (d1),(d 2),(d3),(d4) 1) Faire une figure précise (laissé au lecteur ...)
Par lectures graphiques directes on obtient :
(d):y=4 ; (dy):y=—x+2 ; (d;):y=3x-3 ; (d,):y=05x+2 2) Déterminer une équation de la droite (AB)
Par lecture graphique, on obtient (A4B): y=—1,5x+8
2) Donner 2 points appartenant a :
a) la droite (d1): 4(0;4) et B(2,4) L . .
b) la droite (d2):  C(0;2) et D(1:1) 3) Déterminer une équation de 2la dr021te (CD)
c) ladroite (d3): E(0,—3) et F(1,;0) Par calcul, on obtient: (CD):y==x—=
d) la droite (d4): C(0;2) et G(2,3) 3003
en effet, a= —(=2)_6_2 et b:4—(g)><7:_—2
7—(-2) 9 3 3 3

Ex2: (**)-4pts
Dans un repére orthonormé (O,I,J) on donne les points : 5;2) ,

J) Al= 4) Etudier la position relative des droites (AB) et (CD)
B(3;3) , C(-1;25) , D(=6;6) , E(2;-3) et F(—4;4) “15%2_ 3.2
DIX2_ 3,2

3 2 3

le produit des coefficients directeurs vaut : aXxXa'=

1) Faire une figure précise (laissé au lecteur ...) donc  (4B)L(CD)



5) Déterminer les coordonnées du point d’intersection, noté K , des
droites (AB) et (CD)

y=€§x+8
on cherche a résoudre le systéme d'équations linéaires : (S): 5
Y=3%73
. o . -3 _2_ 2
avec la méthode par substitution, on obtient : BN x+8= 3 xX— 3
donc %x—% x=—8—% donc _TBXZ_T% donc —13x=-52

donc x:_—si donc x=4 alors y:_2—3><4+8=2 donc K (4;2)

Ex 4 : (*) - 2 pts — aucune justification n’est demandée

On donne les droites suivantes :

(d1):y=2x+1 ; (d2):y=4x-5 ; (d3):x=2 ; (d4):y=—0,5x+6

(ds):y=025x+1 ; (de):y=5 ; (d7):y=4x+1 ; (ds):y=2x—3

1) Déterminer les droites paralléles entre elles
(d,\)/(dy) 5 (d,)ild,) ;

2) Déterminer les droites perpendiculaires entre elles
(d\)L(d,) ; (ds)L{dg) 5 (ds)L(d,)

3) Déterminer les droites contenant le point A (0;1)
A€(d,) ; Aeldy) ; A€ld,)

4) Déterminer les droites contenant le point B(2;5)
Be(d)) ; Beldy) ; Beld,)

Ex5: (**)-4pts

x=2y=-7

"[2x—y=-5

on applique la méthode par combinaisons linéaires :

on multiplie la 1ére ligne par 2 et on soustrait les 2 équations
donc 2(x—2y)—(2x—y)=—14—(-5)

donc —3y=-9 donc y=3

Résoudre le 2 systéme :  (S,)

on multiplie la 2eme ligne par 2 et on soustrait les 2 équations
donc (x—2y)—2(2x—y)=—7—(-10)
donc —3x=3 donc x=-1

la solutionde (S,) estdoncleoint K,(—1;3)

Jy=—2x-1

| y=2x+4

on applique la méthode par substitutions :
—2x—1=2x+4 donc —4x=5 donc x=-1,25
alors y=2x-1,25+4=1,5

la solution de (S,) estdoncleoint K, (—1,25,1,5)

Résoudre le 2 systéme :  (S,)

BONUS : (***) - 2 pts

Inventer un systéme d’équations ayant pour solution le point K (_Tll E)

"6
—11 5_-6
DX X 22Xy =—— o =—==2
on a Xy V=3t
donc les coordonnées de K  vérifient I'équation : x+2 y=—2
—11 5_-9
deméme: IXx,—1Xy,=———>=—-=—45
e méme Xy VK= T e ,

donc les coordonnées de K vérifient 'équation : x—y=-—4.,5

) x+2y=-2

Ainsi, le systéme d'équations est : (S,):
x—y=—45



