La Derivation - 1eére spé

e On a les manipulations algébriques suivantes:
F24R) = (24 R)° = 3-(2+h) +2
=22+4h+h?>—6—-3h+2
=44+h+h*—4=h*+h

On a les transformations algébriques suivantes:
f(l+h)=(1+h)?>—=3:(1+h)+2

=14+2h+h?-3—-3h+2=h>—-h
On a les transformations algébriques:
F(h+2)— F(2) = (/2 (h+2) —1-3) — (Vax2—1-3)

=V2h+4-1-3-V3+3=2h+3-3
(VZh+3-V3)(VZh 3+ V)
V2h+3+V3

(V2R +3)° - (V3)?  (2h+3)-3

V2h+3+3 V2h+34+3

21
CV2h+3+43
[C3)

(1) Par la fonction f, on a les images de nombres :

SICREE R

1 7
Ainsi, le point de coordonnées (5 ; —Z> est un point

de la courbe €.

® f(2) =22 _92x2-1=4—-4-1=-1
Ainsi, le point de coordonnées (2; —1) est un point de
la courbe €

@ @ La droite (d) passe par les points de coordonnées:

BN

Ainsi, la droite (d) a pour coefficient directeur :

o_(-0y T
L
42 4

La droite (d) admet une équation réduite de la forme:
(d):y=—xz+b oubeR

@ La droite (d) passe par le point de coordonnées
7

(5 ; 1) Ainsi, les coordonnées de ce point véri-
fient ’équation réduite de cette droite:
y=—-x+b
7 1
——=—=4b
4 2 +
7 1
b=— 4=
4 + 2
7T 2
b=—+4-
4 + 4
5
b=—-
4

Ainsi, la droite (d) admet pour équation réduite :

(d):y:—x—g

@ La droite (A) passe par les points de coordonnées:

(2;-1) ; (1;=3)

Ainsi, la droite (A) a pour coeflicient directeur :
r_ 717(*3) _2_

C=Toor T17?
La droite (d) et (A) admet une équation réduite de la
forme:

(A):y=2z+b oubeR
La droite (A) passe par le point de coordonnées
(2;—1). Ainsi, les coordonnées de ce point vérifient
I’équation réduite de cette droite:

y=2x+
—1=2x2+V
—1=4+V
b=-1—-4
b= -5
Ainsi, la droite (A) admet pour équation réduite:
(A):y=2x—-5

C.4
gJOn a les transformations algébriques suivantes :
f(24+h)=3-(2+h)?—2-(2+h)=3-(4+4h+h?) —4-2h

=12412h+3h2—-4—-—2h=3h2+10-h +8

@@ ® On a:

f(2) =3x22 —2x2=3x4—-4=12—-4=38
® On a la simplification du quotient :
f(2+h) — f(2)  (3-h*+10-h+8) —8  3-h2+10-h

h h h
h-(3-h + 10)

=—=3h+10
h +

On en déduit la limite:
lim f@+h) — 12) _ lim 3-h 4 10 = 10
h—0 h h—0

@ On en déduit la valeur du nombre dérivée de la fonc-
tion f en 2:

7(2) = 10

C.5
g%@ On a les manipulations algébriques suivantes:
1 1
f(4+h)—f(4):[§~(4+h)272(4+h)+1} 7(5><42—2><4+1)

1 , 1

= 5-(16+8h+h )—8—2h+1—(§x16—8+1)
1

:8+4h+§h2—8—2h+1—(8—8+1)

1 1
:§h2+2h+1—1:§h2+2h
@ Ainsi, le quotient a pour valeur:

1 1
fash - g g m(Ghe2) 4
h - h h =gt
On en déduit que lorsque h tend vers 0, cette expres-
sion tend vers 2. On obtient la limite:
Lo ) = £(4)

h—0 h

1
=lim -h+2=2
h—0 2

@ Le coefficient directeur ¢ de la tangente (T") est le nombre

dérivé en 4 de la fonction f.
On en déduit: f'(4) =2

C.6
On utilisera les expressions suivantes :
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~3(1+h)+1 3+3h+1  3h+4

* f(1+h)_2-(1+h)+2_2+2~h+2_2~h+4

o ) IHL_341 4
W=riv2" 272 1"

On a les transformations algébriques suivantes:

3-h+4 3h+4 2-h+4
fA+h)—f() _ 2h+4 ~ _ 2h+4 2h+4
h h h
(3h+4)—(2h+4)  3h+4-2h—4
_ 2-h+4 _ 2-h +4
h h
h
_Shtd _ b1 1
h 22h+4 h 2-h+4
On en déduit la valeur du nombre dérivé de la fonction
fren L f(1+h) f(l) 1 1
, . .
F1(1) = Jim, h = hraT 1

@ @ La tangente (T') a pour équation réduite :
y=[(1)(z-1)+f(1)

1

y—z(:c—l)—l—l
11

= - — — 1

Y=gt
1,3

= —.q —

Yy=3""Ty

@ Pour tracer la tangente, on utilise:
® le point de contact qui a pour coordonnées (1;1)

® 'ordonnée a l'origine qui définit le point de coordon-
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On a les manipulations algébriques suivantes :

g(+h) —g(1)  VBL+h)+1-VBxI+1
N h

h
_VB+3h+1-VB+1 VBht+d— 4
h h
CVBht4-2  (V3h+4-2)(VBh+4+2)
h B h(V/3h+4+2)

C(VBh 422 (Bht4) -4

C R(V3R+4+2)  h(V3ht4+2)

B 3-h B 3

CR(VBh+4+2)  /3h+4+2
Lorsque h tend vers 0, on a:

’1111%\/3-h+4+2=\/41+2=2+2=4
—

On en déduit la valeur du nombre dérivée de la fonction g en
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