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EXPLOITATION DES DONNEES D’UNE BALISE GPS
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Exemple de tracé de vecteur de déplacement (station OPMT)
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On peut aussi calculer la longueur
du vecteur de déplacement en
utilisant le théoreme de Pythagore :
VDZ = VLZ + V12

: rotatlon En mesurant la longueur du vecteur de déplacement,

- grace a l'échelle, on peut connaitre la vitesse de

. déplacement (si production numérique, copier-coller

i | le vecteur et faire une rotation pour I’aligner sur le
[ quadrillage afin de connaitre la mesure)



